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Abstract 



The present invention relates to a measuring device, in particular for measuring the glucose level in the 
blood, intended to be associated with a removable sensor comprising at least one active zone. In particular, 
the invention relates to an ejection system (138, 142, 192) used for ejecting the removable sensor (108) 
from the casing (104) of the measuring device. This ejection is carried out during a final advance of the 
removable sensor, carried out by means ofan advancing device (110, 112, 124, 130). 



J 



Europaisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europe n des brevets 



© Numero de publication: 0 645 627 A1 



® 



DEMANDE DE BREVET EUROPEEN 



© Numero de depot: 94114428.9 
@ Date de depot: 14.09.94 

0 Priorite: 21.09.93 FR 9311319 

@ Date de publication de la demande: 
29.0&95 Bulletin 95/13 

© Etats contractants designes: 

BE CH DE DK ES GB IT LI NL SE 

© Demandeur: ASULAB S.A. 
Faubourg du Lac 6 
CH-2501 Bienne (CH) 

© Inventeur: Hofmann, Eric 
Roemerstrasse 54 



© int. CIA G01N 33/487, G01N 27/28, 
C12Q1/00 



CH-2563 Ipsach (CH) 
Inventeur: Wicky, Andre 
Rue du Nord 61 

CH-2300 La Chaux-de-Fonds (CH) 
Inventeur: Jacquet, Remy 
Primeveres 18 
CH-2400 Le Lode (CH) 

© Mandataire: Patry, Didier Marcel Pierre et al 
I CB, 

Ingenieurs Conseils en Brevets S.A. 
Rue des Sors 7 
CH-2074 Marin (CH) 



© Dlspositif de mesure pour capteurs multizones amovibles comprenant un systeme d'ejection de 
ces capteurs. 



© La presente invention concerne un dispositif de 
mesure, notamment pour la mesure du taux de 
glucose dans le sang, destine a §tre associe a un 
capteur amovlble comportant au moins une zone 
active. 

En particulier, I'invention concerne un systeme 



d'ejection (138,142,192) servant a ejecter le capteur 
amovible (108) hors du boitier (104) du dispositif de 
mesure. Cette ejection est effectuee lors d'une avan- 
ce finale du capteur amovible effectuee au moyen 
d'un dispositif d'avance (110,112,124,130). 
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La presents invention concerns un dispositif de 
mesure destine a etre associe & un capteur amovi- 
ble comportant une pluralite de zones actives a 
usage unique. Un tel capteur est nommS par la 
suite "capteur multizone". 

Aux figures 1 et 2 est represents un dispositif 
de mesure electrochimique tel que decrit dans la 
demande de brevet FR 92 01331 . 

Sur la figure 1 est represents partiellement et 
en perspective un eclate d'un capteur multizone 
comportant un substrat isolant 2 a la surface du- 
quel sont prSvus deux conducteurs 4 et 6 servant a 
conduire un courant electrique de mesure. Sur ces 
conducteurs 4 et 6 est prevu un revetement 8 
egalement isolant. 

Le revetement 8 comporte une premiere serie 
d'ouverture 10a, 10b, 10c au moins partiellement 
superposSe au premier conducteur 4 et une 
deuxieme serie d'ouvertures 12a, 12b, 12c super- 
posee au moins partiellement au deuxieme 
conducteur 6. A une extremitS 13 du revetement 8 
est prevu au moins une ouverture 14 servant a 
degager une plage de contact electrique sur cha- 
cun des deux conducteurs 4 et 6. 

On notera que Jes conducteurs 4 et 6 sont 
Slectriquement isoles Tun de I'autre et que la pre- 
miere serie d'ouvertures 10a, 10b, 10c n'est pas 
superposee au deuxieme conducteur 6. De meme, 
la deuxieme serie d'ouvertures 12a, 12b, 12c n'est 
pas superposee au premier conducteur 4. Chaque 
paire d'ouvertures correspondantes 10a et 12a, 
respectivement 10b et 12b, 10c et 12c definit une 
zone active du capteur multizone amovible. Le 
fonctionnement electrochimique d'un tel capteur 
multizone est sensiblement identique a celui d'un 
capteur monozone tel que decrit par exemple dans 
la demande de brevet WO 92/14836. 

La substance a analyser, par exemple du sang 
dans une application possible a la mesure du taux 
de glucose dans le sang, est apportSe dans une 
des zones actives du capteur multizone. Pour ef- 
fectuer une mesure electrochimique valable, il est 
nScessaire que seulement une des zones actives 
du capteur multizone soit recouverte par la subs- 
tance a analyser, les zones actives restantes de- 
vant necessairement etre non-utilisSes. 

Sur ia figure 2 est represents un dispositif de 
mesure electrochimique, dSsigne par la reference 
gSnSrale 20, destine a recevoir un capteur multizo- 
ne amovible 28 du type de celui decrit a la figure 
1. 

Le dispositif de mesure Electrochimique 20 
comporte un boitier 22 a I'interieur duquel est 
prevu une electronique de mesure 24. En outre, ce 
dispositif de mesure electrochimique 20 comprend 
un dispositif d'avance 26 servant a deplacer le 
capteur multizon 28 introduit a I'interieur du Dot- 
tier 22. 
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Afin de couper, apres utilisation d'une zone 
active pour effectuer une mesure Slectrochimique, 
le capteur multizone 28 pour sSparer ia partie de 
ce capteur comportant cette zone active utilisSe du 
5 reste de celui-ci, il est prevu un dispositif de coupe 
30. 

Ce dispositif de coupe 30 comprend un pous- 
soir 32 et une lame 34 solidaire de ce poussoir 32. 
Le dispositif de coupe 30 est agence de maniere 

io que le poussoir 32 est susceptible d'effectuer une 
course, selon une direction transversale au capteur 
multizone 28, suffisamment longue pour permettre 
a la lame 34 de traverser entierement ce capteur 
multizone 28. Le dispositif d'avance 26 comporte 

75 un poussoir extSrieur 38 solidaire d'un chariot mo- 
bile 40 auquel est fixe de maniere reversible le 
capteur multizone 28. Le chariot mobile 40 est 
susceptible de coulisser le long d'un rail de guida- 
ge 42. Le poussoir 38 est relie au chariot mobile 40 

20 au moyen d'une piece intermediate 44 coulissant 
dans une ouverture rectiligne 46 prevue dans le 
Dottier 22. 

Le dispositif de mesure 20 represents a la 
figure .2, bien que de construction simple et peu 

25 onSreuse, presente un inconvSnient majeur. Eri ef- 
fet, si un utilisateur amene le dispositif d'avance 26 
et le capteur multizone amovible 28 joint a ce 
dernier dans une position terminate, c'est-a-dire 
dans une position ou le chariot mobile 40 est situS 
. 30 . le plus proche possible du dispositif de coupe 30, 
et qu'ensuite cet utilisateur actionne ce dispositif 
de coupe 30 pour couper le capteur multizone 
amovible 28, la partie terminate 48 de ce capteur 
multizone 28 reste a PintSrieur du boftier 22 du 

35 dispositif de mesure 20 et il n'est plus possible 
d'extraire cette partie terminate 48 hors du boitier 
22. 

Un but de la prSsente invention est de pallier 
I'inconvenient mentionnS ci-avant en proposant un 

40 dispositif de mesure permettant de sortir entiere- 
ment le capteur multizone amovible auquel il est 
associS et en particulier de sortir la partie terminate 
de ce capteur multizone amovible dans le cas ou 
toutes les zones actives ont StS separSes de cette 

45 partie terminate au moyen d'un dispositif de coupe. 
Un autre but de I'invention est de fournir un tel 
dispositif de mesure permettant de sortir entiere- 
ment le capteur multizone amovible hors du boitier 
de ce dispositif de mesure sans qu'un utilisateur ait 

50 h le saisir manuellement. 

Ces buts sont atteints gr£ce au dispositif de 
mesure selon I'invention, lequel comprend un boT- 
tier et un connecteur mobile situS & I'interieur de 
ce boitier, ce dernier comportant un orifice pour 

55 I'introduction d'un capteur multizone amovible des- 
tinS a ce dispositif de mesure. Le connecteur mo- 
bile et une partie terminate du capteur multizone 
amovible comportent respectivement des moyens 
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de fixation complSmentaires pour joindre de manu- 
re reversible ce connecteur mobile a ce capteur 
multizone amovible. En outre, ce dispositif de me- 
sure comprend des moyens d'avance pour depla- 
cer le capteur multizone amovible et le connecteur 
mobile. Ce dispositif de mesure est caracterise en 
ce qu'il comprend egalement des moyens d'ejec- 
tion servant a ejecter la partie terminate du capteur 
multizone amovible hors du boltier de ce dispositif 
de mesure. 

Selon une autre caracteristique de I'invention, 
la partie terminate du capteur multizone amovible 
est ejectee hors du boltier par Jes moyens d'ejec- 
tion lors d'une avance finale de ce capteur multizo- 
ne amovible effectuee par les moyens d'avance 
prevus dans ce dispositif de mesure. 

Selon d'autres caracteristiques particulieres de 
I'invention, les moyens d'ejection comprennent des 
moyens d'arret pour stopper I'avance du connec- 
teur mobile et des moyens de propulsion servant a 
propulser la partie terminate du capteur multizone 
amovible hors du boltier de ce dispositif de mesu- 
re. 

Selon un mode de realisation particulier de 
I'invention, les moyens de propulsion sont formes 
par une premiere lame elastique ou ressort plat 
fixe au boltier et comprenant une extremite libre 
recourbee, cette derniere servant a exercer une 
force de propulsion sur une face laterale en biseau 
du capteur multizone amovible lorsque cette face 
laterale en biseau est situee en regard de cette 
extremite libre, ladite face laterale en biseau etant 
situee entre une face laterale arriere et une face 
laterale longitudinale de ce capteur multizone amo- 
vible. 

D'autres caracteristiques et avantages de In- 
vention seront decrits ci-apres a I'aide de la des- 
cription suivante faite en reference aux dessins 
annexes, donnes a titre d'exemples nullement Jimi- 
tatifs, dans lesquels : 

- La figure 1, deja decrite, montre en perspec- 
tive un eclate d'un capteur multizone amovi- 
ble; 

- La figure 2, deja decrite, montre schemati- 
quement un dispositif de mesure associe au 
capteur multizone amovible represents a la 
figure 1; 

- La figure 3 est une vue schematique partielle- 
ment arrachee d'un mode de realisation d'un 
dispositif de mesure selon I'invention; 

- La figure 4 est une vue partielle agrandie de 
la figure 3, mais prSsentant le capteur multi- 
zone amovibl" associe a ce dispositif de me- 
sure dans une position de mesure finale; 

- La figure 5 est une vue en coupe selon la 
ligne V-V de la figure 4; 

- La figure 6 est une vue partielle agrandie de 
la figure 3, mais representant le capteur mul- 



tizone amovible dans une phase dejection 
hors du boltier du dispositif de mesure; 
- La figure 7 est une vue en coupe selon la 
lign VII-VII de la figure 6. 

5 A I'aide des figures 3 a 7, on decrira ci-apres 

un mode de realisation d'un dispositif de mesure 
selon I'invention. 

Sur la figure 3 est represents un dispositif de 
mesure 102 comportant un boltier 104 dont la 

10 partie superieure a ete partiellement arrachee. Le 
dispositif de mesure 102 est destine a etre associe 
a un capteur multizone amovible 108. Afin de per- 
mettre le deplacement du capteur multizone amovi- 
ble 108 introduit a I'interieur du boltier 104, il est 

15 prevu dans ce boltier 104 un systeme d'avance 
comportant une butee mobile 110 associee a une 
lame elastique ou ressort plat 112 et une butee fixe 
114 solidaire du boltier 104. , . 

La butee mobile 110 comporte deux ouvertures 

20 oblongues 116 et 118 dans lesquelles sont respec- 
tivement places deux tetons 120 et 122 faisant 
saillie d'une barrette mobile 124 guidee dans une 
coulisse 126. La barrette 124 est reliee solidaire- 
ment a un poussoir (non represente) permettant de 

25 deplacer la butee mobile 110 depuis sa position de 
repos. dans laquelle elle est representee sur la 
figure 3, en direction de I'orifice 128 servant a 
I'introduction du capteur multizone amovible 108 a 
I'interieur du boltier 104. 

30 II est egalement prevu un ressort de rappel 130 

relie a une extremite a la barrette 124 et a I'autre 
extremite au boltier 104. Ce ressort de rappel 130 
permet de ramener la butee mobile 110 dans sa 
position de repos lorsqu'elle a ete deplacee par un 

35 utilisateur pour faire avancer le capteur multizone 
amovible 108 a I'interieur du boltier 104. 

Le dispositif d'avance est associe a des crans 
d'avance 132 disposes le long du capteur multizo- 
ne amovible 108. La butee mobile 110 est agencee 

40 de maniere que son extremite 134 s'embolte dans 
un des crans d'avance 132 lorsque la butee mobile 
est actionnee au moyen dudit poussoir par un 
utilisateur. 

II est egalement prevu dans le boltier 104 un 
45 ressort de positionnement 138, constitue par une 
lame elastique ou ressort plat comportant a une 
extremite libre un crochet 142 cooperant avec des 
encoches de positionnement 140 prevues le long 
du capteur multizone amovible 108. Le ressort de 
50 positionnement 138 associe aux encoches de posi- 
tionnement dSfinit une plurality de positions de 
mesure diffSrente du capteur multizone amovible 
108 relativement au boltier 104. 

On notera qu les encoches de positionnement 
55 140 sont disposees a intervalles sensiblement re- 
gulars le long du capteur multizone amovible 108. 
De meme, les crans d'avance 132 sont disposes le 
long de ce capteur multizone amovible 108 a inter- 
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valles re*guliers identiques aux intervalles rEguliers 
prevus entre les encoches de positionnement 140. 

La position des encoches de positionnement 
1 40 relativement aux crans d'avance 1 32 est deter- 
mined en fonction de la position du crochet 142 du 
ressort de positionnement 1 38, qui assure le main- 
tien du capteur multizone amovible 108 dans une 
quelconque position de mesure, et de ta butee fixe 
1 1 4 qui determine la position de repos de la butee 
mobile 110. 

Dans le cas ou le capteur multizone amovible 
108 comporte des zones actives 144 a usage uni- 
que, il est necessaire de couper ce capteur multi- 
zone amovible 108 apres chaque mesure afin de 
separer la zone active utilises pour cette mesure 
des autres zones actives non-utilisees. Pour ce 
faire, il est prevu une lame 148 agencee dans le 
couvercle 106 du dispositif de mesure 102, cette 
lame 148 subissant un mouvement de rotation soli- 
daire du couvercle 106. Ainsi, il est prevu qu'un 
utilisateur actionne le couvercle 106 pour couper le 
capteur multizone 108 entre deux mesures conse- 
cutives. 

Le capteur multizone 108 est relie electrique- 
ment a une electronique de mesure (non represen- 
tee) solidaire du bonier 104 a I'aide d'un connec- 
teur mobile 150 comprenant un chariot mobile 151 
guide dans une coulisse 153 menagee a I'interieur 
du boitier 104. Le connecteur mobile 150 com- 
prend en outre deux premiers organes de contact 
electrique 152 et 154 servant a etablir respective- 
ment deux contacts electriques avec deux plages 
de contact electrique respectives 160 et 162 pre- 
vues sur une partie terminale 161 du capteur multi- 
zone amovible 108. Le connecteur mobile 150 
comporte egalement deux deuxiemes organes de 
contact electrique 164 et 166 relies electriquement 
et respectivement aux deux premiers organes de 
contact electrique 152 et 154. 

Les deux deuxiemes organes de contact elec- 
trique 164 et 166 sont constitues, par exemple, par 
deux lames metalliques elastiques agencees de 
maniere a ce qu'elles exercent respectivement une 
pression sur deux collecteurs fixes 172 et 174 
prevus a I'interieur du boitier 104. Ces deux collec- 
teurs fixes 172 et 174, constitues dans ce mode de 
realisation par deux pistes metallisees continues, 
forment en association avec les deux deuxiemes 
organes de contact electrique respectifs 164 et 166 
deux contacts electriques glissants assurant ainsi 
une connexion Electrique fiable entre le connecteur 
mobile 150 relie Electriquement au capteur multizo- 
ne amovible 108, et un circuit electronique de 
mesure non represente. 

Les contacts electriques entre les deux pre- 
miers organes de contact electrique 152 et 154 et 
les deux plages de contact electrique respectives 
160 et 162 du capteur multizone amovible 108 sont 
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realises par les extrEmitEs libres des deux pre- 
miers organes de contact electrique 152 et 154, 
ces extremites libres etant recourbees. De ce fait, 
('introduction du capteur multizone amovible 108 k 
5 I'interieur du boitier 104 et sa fixation au connec- 
teur mobile 150 sont realises sans endommager 
les deux premiers organes de contact electrique 

152 et 154. De meme, I'agencement des contacts 
electriques entre le connecteur mobile 150 et le 

w capteur multizone amovible 108 permet de retirer 
ce dernier du dispositif de mesure et en particulier 
du connecteur mobile 150 sans intervention parti- 
culiere sur ces contacts electriques, si ce n'est 
Tapplication d'une force servant a liberer les deux 

75 premiers organes de contact electrique 152 et 154 
des plages de contact electrique 160 et 162 cor- 
respondantes. 

Afin de fixer de maniere reversible le capteur 
multizone amovible 108 au connecteur mobile 150, 

20 il est prevu un crochet 178 associe a une ouverture 
180 prevue dans la partie terminale 161 du capteur 
multizone amovible 108, le crochet 178 etant forme 
par une extremite Hbre recourbee d'une lame; me- 
tallique ou ressort plat fixe au chariot 151. 

25 L'agencement du chariot 151 et de la coulisse 

153 dans lequel il est susceptible de coulisser est 
prevu de maniere que le crochet 178 est suscepti- 
ble de subir un deplacement perpendiculaire au 
plan general du capteur multizone amovible 108 

30 defini par sa surface inferieure 182. 

On notera encore que le chariot mobile 151 
comporte deux rails de guidage 183 et 184 qui 
cooperent avec la coulisse 153 pour guider ce 
chariot mobile 151 a I'interieur du boitier 104.. 

35 Le dispositif de mesure selon {'invention com- 

porte des moyens d'ejection de la partie terminale 
161 du capteur multizone amovible 108. L'ejection 
de cette partie terminale 161 par les moyens 
d'ejection est realisee lors d'une avance finale du 

40 capteur multizone amovible 108 effectue par les 
moyens d'avance decrits ci-avant. 

Les moyens d'ejection susmentionnes compor- 
tent premierement un cran d'avance 190 prevu sur 
un cote lateral du chariot 151 situe du cote de la 

45 butee mobile 110 relativement a ce chariot mobile 
151. Ce cran d'avance 190 a pour fonction de 
permettre un mouvement solidaire de la butee mo- 
bile 110 et du chariot mobile 151 lors d'une avance 
finale de ce chariot mobile 151. Ainsi, lors de cette 

so avance finale, les moyens d'avance sont relies au 
chariot mobile 151 et non au capteur multizone 
amovible. 

Le capteur multizone amovible 108 comporte 
dans sa partie terminale 161 une face laterale en 
55 biseau 192 situee entre la face arriere 194 et la 
face laterale longitudinale 196 de ce capteur multi- 
zone amovible 108. 
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Sur les figures 4 et 5, le connecteur mobile 
150 joint a la partie terminate 161 du capteur 
multizone amovible 108 est represent^ dans une 
position de mesure finale, c* st-a-dire dans une 
position prevue pour I'utilisation de la derniere 
zone active 144 representee a la figure 4. Dans 
cette position de mesure finale, la butee mobile 
110 est situee dans sa position de repos, I'extremi- 
te 134 de cette butee mobile etant situee en regard 
du cran d'avance 190 prevu sur la face laterale 
susmentionnee du chariot mobile 151. 

Dans la position de mesure finale susmention- 
nee, le crochet 178, servant au maintien du capteur 
multizone amovible 108 au chariot mobile 151, est 
insere a I'interieur de I'ouverture 180 prevue dans 
la partie terminate 161 du capteur 108, comme 
dans toute autre position de mesure. 

Afin d'ejecter la partie terminate 161 du cap- 
teur 108 hors du boitier 104 du dispositif de mesu- 
re 102, la butee mobile 110 est mise en action par 
un utilisateur. Lorsque cet utilisateur actionne le 
poussoir mentionne precedemment, la butee mobi- 
le 110, associee a la lame elastique 112. subit une 
rotation de maniere que I'extremite 134 de cette 
butee mobile 110 vient s'embolter dans le cran 
d'avance 190 du chariot mobile 151. Ensuite, I'utili- 
sateur, en continuant d'actionner le systeme 
d'avance entraTne en deplacement le chariot mobi- 
le 151 joint au capteur multizone amovible 108 
jusqu'a ce que ces derniers se trouvent dans la 
position decrite aux figures 6 et 7 sur lesquelles le 
chariot mobile 151 est represents dans sa position 
terminate et la partie terminate 161 du capteur 108 
est representee dans la phase d'ejection de celle-ci 
hors du boitier 104. 

Lors de la phase d'ejection, le crochet 142 du 
ressort de positionnement 138, constitue par une 
lame elastique dont I'extremite libre est recourbee, 
appuie contre la face laterale en biseau 192 de la 
partie terminate 161 du capteur 108. L'agencement 
du ressort de positionnement 138, en particulier de 
son crochet 142, et la face laterale en biseau 192 
du capteur 108 permet a ce ressort de positionne- 
ment 138 d'exercer une force de propulsion sur la 
partie terminate 161 du capteur 108. Conjointe- 
ment, comme cela est represents a la figure 7, le 
chariot mobile 151 est stoppe par une butee obli- 
que 198, solidaire du boitier 104, situee en fin de 
parcours de ce chariot mobile 151 . 

La butee oblique 198 est agencee de telle 
mantere que le crochet 178, servant & la fixation du 
capteur multizone amovible 108 au connecteur mo- 
bile 150, est degagS de i'ouverture correspondante 
180 prevue dans la partie terminate 161 de ce 
capteur 108 grace a une force d'avance exercee 
par i'utilisateur du dispositif de mesure selon in- 
vention lors de I'avance finale decrite ici. On notera 
que le crochet 178 est r lie a une lame elastique 



200 fix6e au chariot mobile 151. 

La butee oblique 198 stoppe ainsi le chariot 
mobile 151, et par consequent le connecteur mobi- 
le 150, pour permettre au ressort de positionne- 

5 ment 138, utilise ici comme moyens de propulsion 
de la partie terminate 161 du capteur 108, de 
vaincre les forces de frottement resultant de la 
pression exercee par les deux premiers organes de 
contact electrique 152 et 154 du connecteur mobile 

w 150 sur les plages de contact electrique 160 et 162 
correspondantes du capteur 108. 

Ainsi, lors d'une avance finale effectuee par un 
utilisateur, le capteur 108 est libere du connecteur 
mobile 150 au moyen de la butee oblique 198 et 

75 est ensuite ejectee hors du boitier 104 par le 
ressort de positionnement 138 associe a la face 
laterale en biseau. 192 de la partie terminate 161 du 
capteur amovible 108. 

A I'aide du seul poussoir servant a I'avance du 

20 capteur multizone amovible 108 pour effectuer di- 
verses mesures consecutives, un utilisateur peut 
ejecter la partie terminate 161 de ce capteur 108. 
De ce fait, il est possible de trancher le capteur 
multizone amovible 108 apres chaque mesure ef- 

25 fectuee a I'aide de ce capteur 108 et d'ejecter 
finalement la partie terminate 161 du capteur 108 
ne comportant plus aucune zone active hors du 
boitier 104 de maniere a pouvoir introduire ensuite 
un nouveau capteur amovible pour effectuer d'au- 

30 tres mesures a I'aide du dispositif de mesure 2 
selon invention. 

Revendications 

35 1. Dispositif de mesure comportant un boitier 
(104) et un connecteur mobile (150) situe a 
I'interieur dudit boitier, ce dernier comportant 
un orifice (128) pour introduction d'un capteur 
multizone amovible (108) destine a ce disposi- 

40 tif de mesure, ledit connecteur mobile compor- 

tant des moyens de fixation (178,200) pour 
joindre de maniere reversible ce connecteur 
mobile audit capteur multizone amovible, ledit 
dispositif de mesure comprenant en outre des 

45 moyens d'avance (1 1 0,1 1 2,1 24) pour deplacer 

ledit capteur multizone amovible et ledit 
connecteur mobile, ce dispositif de mesure 
etant caracterise en ce qu'il comprend egale- 
ment des moyens d'ejection (138,142,192,198) 

so servant b ejecter une partie terminate (161) 

dudit capteur multizone amovible (108) hors 
dudit boitier (104). 

2. Dispositif de mesure selon la revendication 1, 
55 caractSrise en ce que rejection de ladite partie 

terminate (161) dudit capteur multizone amovi- 
ble (108) hors dudit bolli r (104) est effectue 
par lesdits moyens d'ejection 



I DOCID: <EP 0645627A1 J_> 



V 

9 



EP 0 645 627 A1 



10 



(138,142,192,198) lors d'une avance finale du- 
dit capteur multizone amovible effectuee par 
lesdits moyens d'avance (110,112,124). 

3. Dispositif de mesure selon la revendication 2, 5 
caracterise en ce que lesdits moyens d'ejec- 

tion (138,142,192,198) comprennent des 
moyens d'arret (198) pour stopper I'avance 
dudit connecteur mobile (150) et des moyens 
de propulsion (138,142) servant a propulser 10 
ladite partie terminate (161) dudit capteur mul- 
tizone amovible (108) hors dudit boltier (104). 

4. Dispositif de mesure selon la revendication 3, 
caracterise en ce que lesdits moyens de pro- 75 
pulsion (138,142) sont formes par une premie- 
re lame elastique (138) fixee audit boitier (104) 

et comprenant une extremite libre (142), cette 
demtere servant a exercer une force de pro- 
pulsion sur une face laterale en biseau (192) 20 
dudit capteur multizone (108) lorsque cette 
face laterale en biseau est situee en regard de 
cette extre mite libre recourbee, ladite face late- 
rale en biseau (192) etant situee entre une face 
laterale arriere (194) et une premiere face late- 25 
rale longitudinale (196) dudit capteur multizone 
amovible (108). 

5. Dispositif de mesure selon la revendication 4, 
caracterise en ce que ladite premiere lame 30 
elastique (138) comprend a son extremite libre 

un crochet (142) servant, conjointement a un 
ensemble d'encoches de positionnement (140) 
prevues le long de ladite premiere face laterale 
longitudinale (196) dudit capteur multizone 35 
amovible (108), a maintenir ce capteur multizo- 
ne amovible dans une quelconque position 
parmi une pluralite de positions differentes de- 
terminees par lesdites encoches de positionne- 
ment (140). 40 

6. Dispositif de mesure selon la revendication 4 
ou 5, caracterise en ce que lesdits premiers 
moyens de fixation (178,200) sont formes par 

une deuxieme lame elastique (200) fixee audit 45 
connecteur mobile (150), cette deuxieme lame 
elastique comprenant a une extremite libre un 
crochet (178) ayant sensiblement la forme d'un 
V et etant destine a etre associe a une ouver- 
ture de fixation (180) prevue dans ladite partie 50 
terminale (161) dudit capteur multizone amovi- 
ble (108). 

7. Dispositif de mesure selon la revendication 6, 
caracterise en ce que lesdits moyens d'arret 55 
(198) sont formes par une butee oblique (198) 
agencee de maniere a ce que ledit crochet 
(178) de ladite deuxieme lam elastique (200), 



lors de ladite avance finale, vient buter contre 
cette butee oblique et soit ensuite degage de 
ladite ouverture de fixation (180) sous Taction 
d'une force exercee par lesdits moyens 
d'avance (110,112,124). 

8. Dispositif de mesure selon I'une des revendi- 
cations 4 a 7, caracterise en ce que lesdits 
moyens d'avance (110,112,124) sont formes 
par une butee mobile (110) actionnee par un 
poussoir, cette butee mobile etant destinee a 
etre associee a des crans d'avance (132) pre- 
vus le long d'une deuxieme face laterale longi- 
tudinale dudit capteur multizone amovible 
(108) et egalement a un cran d'avance (190) 
p'revu sur un cote lateral dudit connecteur mo- 
bile (150), ce cote lateral etant situe sensible- 
ment dans le prolongement de ladite deuxieme 
fec^ i^ierale longitudinale.. 

9. Dispositif de mesure selon la revendication 8, 
caracterise en ce que ladite butee mobile (110) 
est associee audit cran d'avance (190) prevu 
sur ledit cote lateral dudit connecteur mobile 
(150) lors de ladite avance finale de ce 
connecteur mobile. 

10. Dispositif de mesure selon I'une quelconque 
des revendications precedentes, caracterise en 
ce qu'il comprend un dispositif de coupe (148) 
servant a trancher ledit capteur multizone amo- 
vible (108) pour separer, apres une utilisation 
d'une zone active (144) de ce capteur multizo- 
ne amovible, une partie de ce dernier compor- 
tant cette zone active. 

11. Dispositif de mesure selon I'une quelconque 
des revendications precedentes, caracterise en 
ce que ce dispositif de mesure et ledit capteur 
multizone amovible (108) auquel il est associe 
sont agences pour mesurer le taux de glucose 
dans le sang. 
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